ELEKTROMATEN® SI

Napedy nasadowe

ze zintegrowanym mechanizmem chwytajacym do bram,
ktore musza by¢ zabezpieczone przed opadnieciem

S18.20 - S1 14.20 1.011

Zdawczy moment obrotowy: 80-140 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 15-20 min-'

SIK17.10 - SIK 25.10 1.031

Zdawczy moment obrotowy: 170-250 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 10 min-'

S117.15-S1180.6 1.051

Zdawczy moment obrotowy: 170-1800 Nm
Zdawcza predkos¢ obrotowa: 6-15 min™’'

S117.24 - S1100.24 1.071

Zdawczy moment obrotowy: 170-1000 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 24-90 min-'

S1360.9 - S1500.5 GH 1.081

Zdawczy moment obrotowy: 3600-5000 Nm
Zdawcza predkos¢ obrotowa: 5-9 min-'!

S163 3,5.350 FU - S1180.12 FU 1.101

Zdawczy moment obrotowy: 35-1800 Nm
Zdawcza predkosc obrotowa: 5-350 min-'

S1500.10 FU 1.121

Zdawczy moment obrotowy: 5000 Nm
Zdawcza predkos¢ obrotowa: 6-10 min-'

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_la) 1 -000






ELEKTROMATEN® SI

,Der Sichere”

Typoszereg SG50F
S18.20

Do napedzania bram segmentowych bez wyréwnowazenia, bram i krat S114.15
rolowanych, ktére musza byé¢ zabezpieczone przed opadnieciem S114.20

Napedy ELEKTROMATEN Sl ,,.Der Sichere” sa specjalnymi napedami do
bram przemystowych, ktore musza by¢ zabezpieczone przed opadnieciem.
Opatentowane urzadzenie chwytajace zintegrowane w przektadni. Montaz
odbywa sie bezposrednio na wale bramy.

Napedy ELEKTROMATEN Sl sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z urzadzeniem chwytajacym i watu drazonego,
urzadzenia do awaryjnego uruchamiania recznego, zintegrowanych
wytacznikow krancowych i silnika elektrycznego.

Opatentowane urzadzenie chwytajace w przektadni

B Zabezpieczenie przed peknieciem slimaka lub $limacznicy

B Niezalezny od predkosci obrotowej i kierunku obrotow

B Bezobstugowy, samokontrolujacy sie

B Bardzo dobre wtasnosci ttumiace w przypadku blokady przechwycenia

Badania i certyfikaty

ELEKTROMATEN Urzadzenie chwytajace w przektadni

Produkt sprawdzony zgodnie z: a Potwierdzenie zgodnosci na podstawie normy: —
DIN EN 12453 DIN EN 12604 / 12605 =T |
DIN EN 60335-1 ift Rosenheim GmbH

DIN EN 60335-2-103
TUV NORD CERT GmbH

‘ (1) Awaryjne uruchamianie reczne Wykonania specjalne

L B Awaryjna korba reczna NHK B Podwyzszona ilos¢ zataczen na godzine
B Szybki tancuch SK (Sl 8.20) B Wyzszy stopien ochrony
B Awaryjny tancuch reczny KNH M Inne napiecia, czestotliwosci
(2) (SI 14.15/14.20) B Zabezpieczenie przeciwwybuchowe wg

.y = 7 ATEX (strona 6.011)
Wytaczniki krancowe
Krzywkowy wytacznik krancowy NES (4] Sterownik bramy

l 3) B 2 robocze, 2 awaryjne, Bl Podtaczenie przez charakterystyczne

o000

2 dodatkowe wytaczniki krancowe ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest
tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA

W Napiecie sterownicze: 24V
B Czestotliwos¢ robocza: 50 / 60 Hz
W Napiecie zasilania:

Cyfrowy wytacznik krancowy DES (5)
B Elektroniczny czujnik potozenia, bez
koniecznosci pozycjonowania przy zaniku

napiecia
1N~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V
] ] Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram
B Potaczenie gwintowe 8xM8 firmy GfA opisano szczegdtowo w rozdziale 8.

(Mocowanie standardowe)
W Podpora momentu obrotowego
W Konsola kotnierzowa

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Eb) 1 -0 1 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN S18.20 S114.15 S114.20
Typoszereg [ 5G50F | [ 5650F [ 5G50F |
Zdawczy moment obrotowy Nm 80 140 140
Zdawcza predkosc obrotowa min”’ 20 15 20
@ watu zdawczego mm 25/25,4/30 25/25,4/30 25/25,4/30
Moment chwytajacy ' Nm 310 310 310
Urzadzenie chwytajace (numer badania) 14-003612-PRO1 14-003612-PRO1 14-003612-PRO1
Zdawcza_ pr(-;_dlfoéé obrotom_la ot'w_./zam. min-t 35/20 26/20 35/20
z przemiennikiem czestotliwosci 2
Moc silnika kW 0,30 0,35 0,45
Napiecie robocze v 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwosc robocza Hz 50 50 50
Prad roboczy ? A 2,6/15 3,3/1,9 3,4/2,0
Maks. ilos¢ zataczen na godzin * 20 20 20
Zakres wytacznika krancowego ° 20 (14) 20 (14) 20 (14)
Maks. sitaw trybie awaryjnym NHK/ SK lub KNH ¢ N 72/191 127 /102 127 /102
Ciezar napedu kg 12 17 14
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.051 9.051 9.051
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001216 50000674 50000674

10003369 (©25,0) 10002375 (025,0) 10002226 (925,0)
Nr kat. ELEKTROMATEN 10003252 (025,4) 10002451 (©25,4) 10002227 (025,4)
10003370 (930,0) 10002464 (©30,0) 10002461 (930,0)

Ogolnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65 (w wersji z nawrotnym sterownikiem stycznikowym WS900: tylko IP54), Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C),

Ciagty poziom cisnienia akustycznego <70 dB(A)

1 Patrz 3.5 - 2 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy GfA FU-ELEKTROMATEN w wykonaniu specjalnym, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.7 -
3 Prad roboczy podczas rozruchu moze kréotkotrwale wzrosnaé 4-krotnie, patrz 3.6 i 3.7 - 4 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowac
maksymalna ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 5 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego, przy @ 30: zakres wytacznikow krancowych 14 - 6 Patrz 3.4

2. Tabele sity ciagu

2.1 Bramy rolowane
Rura nawojowa EN 10220 [mm]

101,6 x 3,6
108,0x 3,6
133,0x 4,0
159,0 x 4,5

S18.20
FIN] v, [em/s]
1053 12,7
1000 13,4
837 16,0
715 18,7

FIN]

1842
1750
1464
1251

S114.15
v, [em/s)
9,6
10,1
12,0
14,1

FIN]

1842
1750
1464
1251

S114.20
v, em/s]
12,7
13,4
16,0
18,7

B F = Sita ciagu [N]
B v, = Predko$¢ poczatkowa [cm/s]

B Uwzgledniono 20% wspétczynnik tarcia dla profili jednosciennych (grubos¢ profili 20 mm)

M Przestrzegac wskazowek zawartych w punkcie 3.2

2.2 Bramy segmentowe
Beben linowy [mm]

0160
9 200

S18.20 S1 14.15
F[N] v [cm/s] F NI v [cm/s]
900 16,8 1575 12,6
720 20,9 1260 15,7

S114.20
v [cm/s]
1575 16,8
1260 20,9

B F = Sita ciggu [N]
B v = Predko$¢ bramy [cm/s]

1.012

B Uwzgledniono 10% wspdtczynnik tarcia
B Przestrzegac¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.2 3.8

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Eb)



3.1 Dyrektywy europejskie dla bram 3.5 Moment oporowy / Moment chwytajacy

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

Dopuszczalne obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np.
mocowania, trzpienie watow, wpusty, nie moga byc¢ przekraczane
rowniez przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine 3.6 Wytacznik silnikowy

Podane warto$ci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one by¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciggu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednoséciennymi (grubos¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspotczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$¢ bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowac podane
sity ciagu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrécié
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcow sprezynowych przektadnia
slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity
recznej wynoszacej 390 N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwaga).

Przy doborze wytacznikow silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze by¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.7 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

GfA zaleca napedy FU-ELEKTROMATEN z przemiennikiem
czestotliwoséci zintegrowanym z silnikiem (zapytanie).

Dla zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotéw zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotéw zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowaé moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotow zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzega¢ sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak rowniez dyrektywy
zgodnosci elektromagnetycznej EMV.

Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krotkotrwaty pobdér pradu moze by¢ na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.8 Liny/Bebny linowe

Przy dobieraniu lin nalezy uwzgledni¢ co najmniej szeSciokrotny
wspotczynnik bezpieczenstwa okreslony w normie EN 12604.

Przy dobieraniu bebnéw linowych nalezy pamietaé, ze w dol-
nym potozeniu bramy na bebnie linowym muszg jeszcze by¢
dwa rezerwowe nawoje. Srednica bebna linowego musi by¢ co

najmniej 20-krotnie wieksza od $rednicy liny.

4. Wymiary

S18.20 - SI 14.20

L2
4] 2
(3} _—
0
38 5 (1) (5)
82 e '
N v Sy m
7T
e
[==R4(
I
100 H| 2 N
105 45_| 45 | = oD H B
s SZ = 25 28,3 8
L 254 284 635
30 68K 8 J
o Przektadnia $limakowa z e Opcja:
urzadzeniem chwytajacym sterownik do bramy WS 900, N\
@ Silnik zdejmowany, z kablem 0,8m ELEKTROMATEN L1 L2 L3 L4
@ Wytacznik krafcowy @ Awaryjne uruchamianie reczne NHK SI18.20 371 385 275 108
’ S114.15 430 392 280 126
Sl 14.20 375 392 280 126 )

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

1.013

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Eb)



5. Awaryjne uruchamianie reczne - do montazu poziomego i pionowego

(4]

o Awaryjna korba reczna NHK (Standard) Nr kat. 30002591 0 Szybki taricuch SK (S| 8.20) 9 Kotnierz przy: SI 14.15
9 Awaryjna korba reczna z przegubem NHKK Nr kat. 30002715 o Awaryjny tancuch reczny KNH (SI 14.15/SI 14.20)

B Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne B Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.4
6. Mocowania / akcesoria
6.1 Podpora momentu obrotowego Nr kat. 30002636 6.2 Konsola kotnierzowa Nr kat. 30002685

LO)|
N
|
(=]
6.3 Beben linowy @ 160 mm 6.4 Beben linowy @ 160 mm do rury nawojowej @ 133 mm
140 96 a6
a =
a I o ‘
3 & TR - = 2 =
‘; [ ‘ ° ‘ sl 8 w
B |
NN
U A
171
oD Nawijanie Nr kat.
25 Prawe 40005723
25 Lewe 40005727
25,4 Prawe 40006501 -
25,4 Lewe 40006502 Nawijanie Nr kat.
30 Prawe 40005724 Prawe 30001196
30 Lewe 40005728 Lewe 30001197
W Lina-@ 6 mm, dopuszczalne obcigzenie liny: 2000 N (kazdy beben) W Lina-@ 6 mm, dopuszczalne obcigzenie liny: 2800 N (kazdy beben)
(Skrecanie i zginanie watu nie zostato uwzglednione) W Uzyteczna dtugosc liny: 9m (w zakresie wytacznikow krafncowych 14: 7 m)
B Uzyteczna dtugosc liny: 7 m W Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.8

B Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.8

1 [ 0 1 4 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Eb)



ELEKTROMATEN® SIK

.Der Sichere-Kompakt“ Typoszereg SG63F-SIK
SIK17.10

Do napedzania bram i krat rolowanych, SIK17.10 WS
ktore musza byc¢ zabezpieczone przed opadnieciem, SIK 25.10
odpowiedni do zabudowy w ciasnych pomieszczeniach SIK 25.10 WS

Napedy ELEKTROMATEN SIK ,Der Sichere-Kompakt” sa specjalny- e
mi napedami do bram przemystowych, ktdre musza byc zabezpieczone ;

przed opadnieciem. Opatentowane urzadzenie chwytajace zintegrowane w 1
przektadni. Montaz odbywa sie bezposrednio na wale bramy. @ {
Napedy ELEKTROMATEN SIK sktadaja sie z: =

Przektadni slimakowej z urzadzeniem chwytajacym i watu drazonego,
urzadzenia do awaryjnego uruchamiania recznego, zintegrowanych
wytacznikow krancowych i silnika elektrycznego.

Dzieki centralnemu umieszczeniu watu drazonego napedy
ELEKTROMATEN SIK nadaja sie szczegdlnie do instalowania w ciasnych
pomieszczeniach.

Opatentowany mechanizm chwytajacy w przektadni

B Zabezpieczenie przed peknieciem slimaka lub slimacznicy

B Niezalezny od predkosci obrotowej i kierunku obrotow

B Bezobstugowy, samokontrolujacy sie

B Bardzo dobre wtasnosci ttumiace w przypadku blokady przechwycenia
B Kompaktowe wymiary

Badania i certyfikaty

ELEKTROMATEN Urzadzenie chwytajace w przektadni
Produkt sprawdzony zgodnie z: o Potwierdzenie zgodnosci na podstawie normy:
DIN EN 12453 DIN EN 12604 / 12605 g
DIN EN 60335-1 ift Rosenheim GmbH -

DIN EN 60335-2-103
TUV NORD CERT GmbH

. O Awaryjne uruchamianie reczne Sterownik bramy
I B Awaryjna korba reczna NHK © B Podtaczenie przez charakterystyczne
B Szybki tancuch SK (2) ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest

tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA

(2) Wytaczniki krancowe B Napiecie sterownicze: 24V

- X M Czestotliwo$¢ robocza: 50 / 60 Hz
Krzywkowy wytacznik krancowy NES © » Napiecie zasilania:

f W 2 robocze, 2 awaryjne, TN~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V
2 dodatkowe wytaczniki krancowe

Cyfrowy wytacznik krancowy DES @ Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram
B Elektroniczny czujnik potozenia, bez firmy GfA opisano szczegétowo w rozdziale 8.
koniecznosci pozycjonowania przy zaniku
napiecia

Mocowanie

B Stopa wahliwa (Mocowanie standardowe)
B Podpora momentu obrotowego
W Najazdowy wspornik momentu obrotowego

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Fb) 1 -031



1. Dane techniczne

Zdawcza predkos$¢ obrotowa otw./zam.
z przemiennikiem czestotliwosci 2

Moc silnika

Napiecie robocze

Czestotliwos¢ robocza

Prad roboczy *

Maks. liczba zataczen na godzine *

Zakres wytacznika krancowego °

Ciezar napedu

Czesci zamienne: nr strony w katalogu

Urzadzenie chwytajace (numer badania)

Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / SK ¢

Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg)

\Nr katalogowy napedu ELEKTROMATEN

14-003612-PR02

min-! 18/10
kW 0,30
\ 3~230/ 400V
Hz 50
A 26/15
20
20
N 51/134
kg 16
9.053
50000589
10003998

14-003612-PR02

0,40
TN~230V
50
4,5
12
20
75/198
18
9.053
50000589
10004146

(ELEKTROMATEN SIK17.10 SIK17.10 WS SIK 25.10 SIK 25.10 WS \
Typoszereg [ SG63F-SIK ] [ SG63F-SIK | == [ 5G63F-SIK ]
Zdawczy moment obrotowy Nm 170 170 250 250
Zdawcza predkosc obrotowa min”’ 10 10 10 10
@ watu zdawczego mm 30 30 30 30
Moment chwytajacy ' Nm 420 420 510 510

14-003612-PR02
18/10

0,40
3~230/ 400V
50
2,6/1,5
20
20
75/198
16
9.053
50000589
10003999

14-003612-PR02

0,40
TN~230V
50
4,5
8
20
75/198
18
9.053
50000589

10004000 )

0gdlnie obowiazuje: Stopien ochrony IP54, Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C), Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)

1 patrz 3.5 - 2 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy ELEKTROMATEN w wykonaniu specjalnym, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.7 -
3 Prad roboczy podczas rozruchu moze krotkotrwale wzrosnaé 4-krotnie, patrz 3.6 i 3.7 - 4 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowac
maksymalna ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 5 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 6 patrz 3.4

2. Tabele sity ciagu

(B ramy rolowane

Rura nawojowa EN 10220 [mm]
101,6 x 3,6

108,0 x 3,6

133,0x 4,0

159,0 x 4,5

177,8 x 5,0

\1 93,7 x 5,4

SIK17.10/SIK17.10 WS

FIN]

2237
2125
1778
1520
1375

v, [em/s]

6,4
6,7
8,0
9,3

10,4

SIK 25.10 WS / SIK 25.10 WS \

FIN]

3289
3125
2614
2235
2022
1872

v, [em/s]

6,4
6,7
8,0
9.4
10,4

1,2 )

M F = Sita ciagu [N]
M v_ = Predkos¢ poczatkowa [cm/s]

1.032

W Uwzgledniono 20% wspodtczynnik tarcia dla profili jednosciennych (grubos¢ profili 20mm)

B Przestrzegaé wskazéwek zawartych w punkcie 3.2

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Fb)



3.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednosciennymi (grubo$¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspotczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$é bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowac podane
sity ciagu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrdcic
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

recznej wynoszacej 390 N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwaga).

3.5 Moment oporowy / Moment chwytajacy

Dopuszczalne obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np.
mocowania, trzpienie watow, wpusty, nie moga byc¢ przekraczane
rowniez przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.6 Wytacznik silnikowy

Przy doborze wytacznikéw silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze byc¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.7 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

Dla zewnetrznych przemiennikow czestotliwosci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotow zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotéw zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowa¢ moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotéw zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzegaé sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak réwniez dyrektywy
zgodnosci elektromagnetycznej EMV.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcow sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.
Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krotkotrwaty pobor pradu moze byc na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity

4. Wymiary

SIK 17.10 - SIK 25.10 WS

110
145 209
I | | @ Przektadnia $limakowa z
0 urzadzeniem chwytajacym
~ |
3 o
3 | @ silnik
i I Quik
L ytacznik krancowy
= > O Opcja:
sterownik do bramy WS 900,

® zdejmowany, z kablem 0,8m
] @ Awaryjne uruchamianie

R\ g . reczne NHK
i% ‘ = S O Stopa wahliwa

‘ (2 = @ Kondensator

e 1 (SIK17.10 WS / 25.10 WS)

| 3

| wBN

‘ & és.s}
e |

i j O

108 300

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

1.033

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Fb)



5. Awaryjne uruchamianie reczne - do montazu poziomego i pionowego

55 255
~ @ Awaryjna korba reczna NHK (Standard)
& Nr kat. 30002591
-4 I Q Awaryjna korba reczna z przegubem NHKK
(1) Nr kat. 30002715
© Szybki tancuch SK
415
o
[

2]

B Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne B Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.4

6. Mocowania / akcesoria

6.1 Konsola Nr kat. 40006488 85 445

&
125

425

B Maks. obciagzenie 5 kN

6.2 Podpora momentu obrotowego Nr kat. 30002930

B Odbior napedu lewy lub prawy B Do zamocowania przy pomocy stopy wahliwej potrzebne dodatkowo:
B Naped ELEKTROMATEN pionowy (jak na rysunku) lub poziomy konsola 6.1 i tozysko stojakowe

6.3 Najazdowy wspornik momentu obrotowego Nr kat. 20002773.00005

o
(52
=) 70 |
—H—-—O+ -
Ll @
i
70_| 65.5

B Odbiér napedu lewy lub prawy B Naped ELEKTROMATEN tylko w pozycji poziomej

1 n 0 34 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Fb)



ELEKTRO MATEN® SI Typoszereg SG63F
.Der Sichere” S117.15-SI1 25.15
Typoszereg SG85F

S125.10-S155.15

Do napedzania bram i krat rolowanych, Typoszereg SG115F
ktore musza by¢ zabezpieczone przed opadnieciem S175.10-S1180.6

Napedy ELEKTROMATEN Sl ,.Der Sichere” sa specjalnymi napedami do
bram przemystowych, ktére musza by¢ zabezpieczone przed opadnieciem.
Opatentowane urzadzenie chwytajace zintegrowane w przektadni. Montaz
odbywa sie bezposrednio na wale bramy.

Napedy ELEKTROMATEN S| sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z urzadzeniem chwytajacym i watu drazonego,
urzadzenia do awaryjnego uruchamiania recznego, zintegrowanych
wytacznikow krancowych i silnika elektrycznego.

Opatentowane urzadzenie chwytajace w przektadni

B Zabezpieczenie przed peknieciem slimaka lub slimacznicy

B Niezalezny od predkosci obrotowej i kierunku obrotow

B Bezobstugowy, samokontrolujacy sie

B Bardzo dobre wtasnosci ttumiace w przypadku blokady przechwycenia

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Urzadzenie chwytajace w przektadni

Potwierdzenie zgodnosSci na podstawie normy: p
DIN EN 12604 / 12605 ﬁ

ift Rosenheim GmbH

. O Awaryjne uruchamianie reczne Wykonania specjalne
I B Awaryjna korba reczna NHK © H Podwyzszona ilos¢ zataczen na godzine
B Awaryjny tancuch reczny KNH ® m Wyzszy stopien ochrony
— - M Inne napiecia, czestotliwosci
(2] Wytaczniki krancowe B Zabezpieczenie przeciwwybuchowe wg

Krzywkowy wytacznik kraricowy NES (3] ATEX strona 6.011)

B 2 robocze, 2 awaryjne B SI-ELEKTROMATEN ze zintegrowanym
. 2 dodatkowe Wy{acznii(i krafhcowe przemiennikiem czestotliwosci (strona 1.101]

(3] Cyfrowy wytacznik krancowy DES (.3 Sterownik bramy

----- = B Elektroniczny czujnik potozenia, bez .
) P : ; . W Podtaczenie przez charakterystyczne
: konl_ec_znOSCI PCEERMEEINE) (97 il ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest
napigcia tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA
_ _ B Czestotliwo$¢ robocza: 50 / 60 Hz
' B Stopa wahliwa (Mocowanie standardowe) W Napiecie zasilania:
B Podpora momentu obrotowego 1N~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V

W Najazdowy wspornik momentu obrotowego

Aktualne typy i wersje sterownikow do bram
firmy GfA opisano szczeg6towo w rozdziale 8.

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gb) 1 - 0 5 1



1. Dane techniczne

(ELEKTROMATEN SI117.15 SI6325.15 SI25.10 SI25.15WS SI140.10 S140.15 SI 45.7@
Typoszereg &R & Eh & E&B
Zdawczy moment obrotowy Nm 170 250 250 250 400 400 450
Zdawcza predkosc obrotowa min-' 15 15 10 15 10 15 7
@ watu zdawczego mm 30/40 30/40 30/40 30/40 40 40 40
Moment chwytajacy 2 Nm 420 510 635 635 760 760 1100
Urzadzenie chwytajace 14-003612- 14-003612- 14-003612- 14-003612- 14-003612- 14-003612- 14-003612-
(numer badania) PRO2 PRO2 PRO3 PRO3 PRO3 PRO3 PRO3
f';ar:':;"’:::::’k':::‘c:zzrs"tl"t:;::zfzam min'  26/15 26/15 18/15 = 18/15 26/15 =
Moc silnika kW 0,40 0,55 0,55 0,75 0,75 0,85 0,75
Napiecie robocze v 3~230/400 3~230/400 3~230/400 1N~230 3~230/400 3~230/400 1N~230
Czestotliwosé robocza Hz 50 50 50 50 50 50 50
Prad roboczy * A 3,7/2,2 4,0/2,3 3,1/1,8 8,0 51/3,0 44126 8,0
Maks. liczba zataczen na godzine ° 20 20 20 14 16 14 8
Zakres wytacznika krancowego ¢ 20 (40) 20 (40) 20(60,110) 20(60,110) 20(60,110) 20(60,110) 20 (60, 110)
Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / KNH? N 80/89 118/132 85/95 85/95 136 /151 136 /151 78/87
Ciezar napedu kg 16 19 24 27 26 23 33
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.054 9.054 9.055 9.055 9.055 9.055 9.055
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001039 50001713 50000580 50000751 50000580 50000580 50001571

230 030 230 230
Nr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10355 mtﬁ“ 10%’63 "’g’” 10 ‘:ﬁ | [:%03 | [ﬁ o

\ 10003830 10003950 10004532 10002559 )

(ELEKTROMATEN S155.10 SI55.15 S175.10 S175.15 SI1100.10 SI140.7 SI 180.6\

Typoszereg € €& G E5H G G5 &
Zdawczy moment obrotowy Nm 550 550 750 750 1000 1400 1800
Zdawcza predkos$¢ obrotowa min-' 10 15 10 15 10 7 6
@ watu zdawczego mm 40 40 55 55 55 55 60
Moment chwytajacy 2 Nm 1100 1100 2800 2800 2800 2800 3125
Urzadzenie chwytajace 14-003612- 14-003612- 14-003305-  14-003305-  14-003305-  14-003305-  14-003305-
(numer badania) PRO3 PRO3 PRO1 PRO1 PRO1 PRO1 PRO1
Zdawcza predkos¢ obrotowa otw./zam. i, qg4g 26/26 18/18 26/26 18/18 12/12 10/10
z przemiennikiem czestotliwosci *
Moc silnika kW 0,75 1,10 1,10 1,10 1,30 1,10 1,30
Napiecie robocze v 3~230/400 3~230/400 3~230/400 3~230/400 3~230/400 3~230/400 3~230/400
Czestotliwosc robocza Hz 50 50 50 50 50 50 50
Prad roboczy “ A 7,2/ 4,2 7,2/4,2 7,0/ 4,1 8,1/4,7 11,2/ 6,5 7,0/41 11,2/ 6,5
Maks. liczba zataczen na godzine ° 16 16 14 14 12 10 4
Zakres wytacznika krancowego ¢ 20(60,110) 20(60,110) 20(60,110) 20(60,110) 20 (60, 110) 20 (30) 20 (30)
Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / KNH? N 320/158 320/158 125/101 125/101 349 / 282 263/212 348 /281
Ciezar napedu kg 30 30 44 42 46 51 54
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.055 9.055 9.056 9.056 9.056 9.056 9.056
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000734 50000734 50000794 50000794 50000794 50000795 50001524

\Nr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10002479 10002480 10002402 10002535 10002536 10002537 1000376y

0Ogolnie obowiazuje: Stopien ochrony IP65 (w wersji z nawrotnym sterownikiem stycznikowym WS900: tylko IP54), Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C),
Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)

1 Wersje specjalne napeddéw Sl 25.15 (np. inne napiecia) sa realizowane czesciowo przez typoszereg przektadni SG85F (ewent. zapytanie) - 2 Patrz 3.5 -3 Przy pracy z
przemiennikiem czestotliwo$ci zalecamy GfA FU-ELEKTROMATEN, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.7 - 4 Prad roboczy podczas rozruchu moze krétkotrwale
wzrosnac 4-krotnie, patrz 3.6 i 3.7 - 5 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowa¢ maksymalna ilo$¢ zataczen na godzine o potowe, patrz
takze 3.2 - 6 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 7 Patrz 3.4

1 . 0 5 2 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gb)



2. Tabele sity ciagu

(Bramy rolowane S117.15 S163 25.15
Rura nawojowa EN 10220 [mm] FIN] v [cm/s] FIN] v [cm/s]
101,6 x 3,6 2237 9,6 3289 9,6
108,0 x 3,6 2125 10,1 3125 10,1
133,0 x 4,0 1778 12,0 2614 12,0
159,0 x 4,5 1520 14,1 2235 14,1
177,8 x 5,0 1375 15,5 2022 15,5
193,7 x5,4 -- -- 1872 16,8

\219.1 x5,9 - - - -

S125.10 SI25.15WS  SI140.10 S140.15 S145.7 v@
FINI v [em/s] FIN] v [cm/s] FINI v [cm/s] FIN] v [cm/s] FIN] v, [cm/s]

3289 6,4 3289 9,6 = oo = o e=
3125 6,7 3125 10,1 5000 6,7 5000 10,1 5625
2614 8,0 2614 12,0 4183 8,0 4183 12,0 4706
2235 9,4 2235 14,1 3575 9,4 3575 14,1 4022
2022 10,4 2022 155 3236 10,4 3236 155 3640
1872 11,2 1872 168 2995 11,2 2995 168 3336
== == == == 2677 12,5 2677 18,8 3011

4,7
5,6
6,6
7,2
7,8

o,

(Bramy rolowane S155.10 S155.15
Rura nawojowa EN 10220 [mm] FINI v, [cm/s] FINI v, [cm/s]
159,0 x 4,5 4916 9,4 4916 14,1
177,8 x 5,0 4449 10,4 4449 155
193,7x5,4 4118 11,2 4118 16,8
219,1x5,9 3680 12,5 3680 18,8
244,5x 6,3 3327 13,8 3327 20,8
273,0x 6,3 - - - --
298,5x 7,1 -- -- -- -

\_323,9x 7,1 e | = | = | =

S175.10 S175.15 S1100.10 S1140.7 Sl 180.6\
FINI v, [cm/s] FINI v [cm/s] FIN] v [cm/s] FIN] v, [cm/s] FIN] v, [cm/s]

6704 9,4 6704 14,1 -- -- - == o
6067 10,4 6067 155 8089 10,4 11325 7,2 --
5615 11,2 5615 16,8 7487 11,2 10482 7,8 13477
5019 12,5 5019 18,8 6692 12,5 9368 8,8 12045
4537 13,8 4537 20,8 6049 13,8 8469 9,7 10888
4096 153 4096 23,0 5461 153 7645 10,7 9829

3768 16,7 3768 25,0 5024 16,7 7033 11,7 9042 10,0
== == == == 4653 18,0 6514 12,6 8375 10y

7,5

M F =Sita ciagu [N] W Uwzgledniono 20% wspétczynnik tarcia dla profili jedno$ciennych (grubo$é profili 20mm)
W v_ = Predkos¢ poczatkowa [cm/s] B Przestrzegac wskazéwek zawartych w punkcie 3.2

3.1 Dyrektywy europejskie dla bram

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine

Podane warto$ci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one by¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednosciennymi (grubo$¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspotczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$¢ bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowaé podane
sity ciggu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrécié
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcow sprezynowych przektadnia
slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity
recznej wynoszacej 390 N. Dlatego w przypadku duzych bram

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gb)

awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwagal.

3.5 Moment oporowy / Moment chwytajacy

Dopuszczalne obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np.
mocowania, trzpienie watéw, wpusty, nie moga by¢ przekraczane
rowniez przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.6 Wytacznik silnikowy

Przy doborze wytacznikéw silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze byc¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.7 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

GfA zaleca napedy FU-ELEKTROMATEN z przemiennikiem
czestotliwoséci zintegrowanym z silnikiem (strona 1.101).

Dla zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotéw zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotéw zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowa¢ moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotow zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzegaé sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak rowniez dyrektywy
zgodnosci elektromagnetycznej EMV.

Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krotkotrwaty pobdér pradu moze by¢ na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

1.053



4. Wymiary

4.1 S117.15/S163 25.15

145

104

@ Przektadnia $limakowa z
urzadzeniem chwytajacym

@ silnik

9 Wytacznik krancowy

L3

209
(4]
; L
:
. (5)
@] el Il
=] —T o
L] ol /
. a1 ) = =
- \ G} y = -
@ [
& ©
8 e (3)
|
I 0 N
12.5
I
80
200
95
230 55 oD H B )
L1 3 333 8
40 43,3 12 )
@ Opcja: Sterownik do bramy WS 900,
zdejmowany, z kablem 0,8m N\
6 Awaryjne uruchamianie reczne NHK EEEAIROLIATER - = - -
O Stopa wahliwa S117.15 432 244 348 105
5163 25.15 445 254 358 131 )

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)
B Wersje specjalne napedéw Sl 25.15 sa realizowane czesciowo przez typoszereg przektadni SG85F (patrz 4.2, ewent. zapytanie)

4.2 S125.10 - S155.15

190
145
] | N |
s
5 20
4
o
o o—|
o ‘ o
o 9
|
|
35
95
120
L4

o Przektadnia $limakowa z urzadzeniem chwytajacym

O silnik

0 Wytacznik krancowy

o Opcja: Sterownik do bramy WS 900,

zdejmowany, z kablem 0,8m

e Awaryjne uruchamianie reczne NHK

0 Stopa wahliwa

@ Hamulec

@ Przektadnia pogrednia
© Kondensator

209
(4]
o —07 |}
3 ()
2 I
2 i T
o~ - o
g = (3)
O O
i o Ny
12.5
I
100
200
120
275
L2 55
L1
(ELEKTROMATEN gD H B L1 L2 L3 L6 )
S125.10 30 333 8 497 120 271 130
SI25.15Ws @ 30 333 8 526 120 281 160
S140.10 40 433 12 520 120 271 130
S140.15 40 433 12 487 120 271 130
SI457WS @@ 40 43,3 12 627 120 337 160
SI155.10 (7) 40 433 12 537 131 281 160
\.S! 55.15 (7) 40 433 12 537 131 281 160 )

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku] lub pionowo (silnikiem do dotu)

1.054

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gb)



4.3 S175.10 - S1180.6

209

101

o Przektadnia slimakowa z urzadzeniem chwytajacym
@ Silnik
© Wytacznik krancowy

0 Opcja: Sterownik do bramy WS 900,
zdejmowany, z kablem 0,8m

6 Awaryjne uruchamianie reczne NHK
0 Stopa wahliwa

@ Hamulec

@ Przektadnia pogrednia

© 2. Hamulec

(2) (5)
(3)
55
L1
ELEKTROMATEN oD H B L1 L2 L3
S175.10 55 59,3 16 658 179 326
S175.15 55 59,3 16 658 179 326
S1100.10 55 59,3 16 668 179 326
SI140.7 (8) 55 59,3 16 743 181 382
S1180.6 00 bk 18 797 180 382

W Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku] lub pionowo (silnikiem do dotu) tylko ze wspornikiem rownowazacym moment obrotowy (str. 1.056 punkcie 6.3)

o Awaryjna korba reczna NHK (Standard) 9 Awaryjny tancuch reczny KNH

9 Awaryjna korba reczna z przegubem o Kotnierz przy: S| 180.6
NHKK

M Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne

Typoszereg Nr kat. L H
@ SG63F/SG85F 30002749 235 122
@ sociisF 30003112 265 192
9 SG63F / SG85F 30002750 425 152
B Przestrzega¢ wskazdwek zawartych w punkcie 3.4

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gb)



6. Mocowania / akcesoria

6.1 Konsola 6.2 Konsola (s1 180.6)
985 @ 445 154 650
0 130 0 605 114 |,
Q014 74 " o
@018 16.2 =
[Te) =) \
d L& 1 T :
1 = I
[ 95 ] ©
] ) ° 3
o~
Typoszereg Nr kat. Maks. obciazenie
SG63F / SG85F o 40006488 5 kN Typoszereg Nr kat. Maks. obciazenie
SG115F (< S| 140.7]@ 40012396 12 kN SG115F (SI 180.6) 40016189 29 kN
6.3 Podpora momentu obrotowego
: [
o
© L
Typoszereg oD Nr kat. L1 L2 L3 L4 L5
SG63F / SG85F 30 30002930 42,9 5 127 260 135
SG85F 40 30002930 49,2 5 127 260 135
SG115F 55 30003162 63,5 6 174 350 148
SG115F 60 30003162 69,8 6 174 350 148

B 0dbidr napedu lewy lub prawy
B Naped ELEKTROMATEN pionowy (jak na rysunku) lub poziomy

6.4 Najazdowy wspornik momentu obrotowego

B Do zamocowania ze stopa wahliwa potrzebne dodatkowo:
Konsola 6.1 lub 6.2 i tozysko stojakowe

oD

B 0dbidr napedu lewy lub prawy
B Naped ELEKTROMATEN poziomo (jak na rysunku) lub pionowo

1.056

e o
[
L1 L2

Typoszereg oD Nr kat. L1 L2 L3
SG63F! 30 20002641.00004 70 72,5 95
SG85F 30 20002494.00024 80 70 105
SG85F 40 20002494.00025 80 70 105
SG115F? 55 20002495.00004 120 83 135

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Gb)

1 Konieczne wykonanie specjalne ELEKTROMATEN z bocznymi otworami gwintowanymi

2 Zastosowanie przy napedach Sl 180.6 niemozliwe



Typoszereg SG63F

ELEKTROMATEN® SI S117.24

,Der Schnelle-Sichere” Typoszereg SG85F
S| 25.24-S1 40.24

Do napedzania szybkobieznych bram segmentowych S110.70-SI 28.46
i szybkobieznych bram rolowanych, Typoszereg SG115F
ktére musza byé¢ zabezpieczone przed opadnieciem S160.24-S1100.24

Napedy ELEKTROMATEN Sl ,.Der Schnelle-Sichere” sa specjalnymi
napedami do bram przemystowych, ktére musza byc zabezpieczone przed
opadnieciem. Opatentowane urzadzenie chwytajace zintegrowane w
przektadni. Montaz odbywa sie bezposrednio na wale bramy.

Napedy ELEKTROMATEN S| sktadaja sie z:

Przektadni slimakowej z urzadzeniem chwytajacym i watu drazonego,
urzadzenia do awaryjnego uruchamiania recznego, zintegrowanych
wytacznikow krancowych i silnika elektrycznego.

Opatentowane urzadzenie chwytajace w przektadni

B Zabezpieczenie przed peknieciem slimaka lub slimacznicy
B Niezalezny od predkosci obrotowej i kierunku obrotow

B Bezobstugowy, samokontrolujacy sie m
B Bardzo dobre wtasnosci ttumiace w przypadku blokady przechwycenia

Badania i certyfikaty
ELEKTROMATEN

Produkt sprawdzony zgodnie z:
DIN EN 12453

DIN EN 60335-1

DIN EN 60335-2-103

TUV NORD CERT GmbH

Urzadzenie chwytajace w przektadni

Potwierdzenie zgodnosSci na podstawie normy: p
DIN EN 12604 / 12605 ﬁ

ift Rosenheim GmbH

. O Awaryjne uruchamianie reczne Sterownik bramy
I B Awaryjna korba reczna NHK © B Podtaczenie przez charakterystyczne
B Awaryjny tancuch reczny KNH (2) ztacza wtykowe, dzieki temu mozliwa jest
— - tatwa wymiana na inny sterownik firmy GfA
(2) Wytaczniki krancowe B Napiecie sterownicze: 24V

M Czestotliwo$¢ robocza: 50 / 60 Hz
H Napiecie zasilania:
1N~230V, 3~230V, 3N~400V, 3~400V

Krzywkowy wytacznik krancowy NES (3)
B 2 robocze, 2 awaryjne,
' 2 dodatkowe wytaczniki krancowe

(3) Cyfrowy wytacznik kraficowy DES O  Aktualne typy i wersje sterownikéw do bram

""" = W Elektroniczny czujnik potozenia, bez firmy GfA opisano szczegdtowo w rozdziale 8.
y koniecznosci pozycjonowania przy zaniku
napiecia

0
| B Stopa wahliwa (Mocowanie standardowe)
B Podpora momentu obrotowego
Wykonania specjalne

B Podwyzszona ilo$¢ zataczen na godzine

B Wyzszy stopien ochrony

B Inne napiecia, czestotliwosci

B Zabezpieczenie przeciwwybuchowe wg
ATEX (strona 6.011)

B SI-ELEKTROMATEN ze zintegrowanym
przemiennikiem czestotliwosci (strona 1.101)

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_lb) 1 -071



1. Dane techniczne

1.1 ..Der Schnelle-Sichere” Zdawczy moment obrotowy do 35 min-’

(ELEKTROMATEN S117.24 Sl 25.24 Sl 25.35 S135.30 \
Typoszereg [ 5G63F | [ 5G85F [ 5G85F |
Zdawczy moment obrotowy Nm 170 250 250 350
Zdawcza predkosc obrotowa min-' 24 24 35 30
@ watu zdawczego mm  25/25,4/30/31,75/ 40 30/31,75 30/31,75 40
Moment chwytajacy ' Nm 420 635 635 760
::‘r:::re:;:::gtajace 14-003612-PR02 14-003612-PRO3 14-003612-PRO3 14-003612-PRO3
S reemianmitom cyetotiwetes ™’ /% “2/% 60/39 52/52
Moc silnika kW 0,40 0,85 0,85 1,10
Napiecie robocze \ 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwosc robocza Hz 50 50 50 50
Prad roboczy * A 3,3/1,9 4,4/2,6 4,4/2,6 5,2/3,0
Maks. liczba zataczen na godzine * 20 30 30 30
Zakres wytacznika krancowego ° 20 20 (60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110)
Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / KNH ¢ N 99/110 190/ 94 208/103 248 /122
Ciezar napedu kg 17 25 25 26
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.054 9.055 9.055 9.055
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50001079 50000733 50000733 50000733

10003445 (@925)
Lol P 10002564 (@30 10002565 (930
Nr katalogowy napedu ELEKTROMATEN :ggggg:: :22(1)375) 10002678 :231375] 10002679 :231375] 10002566

\_ 10003982 (940) -

(ELEKTROMATEN S1 40.24 S160.24 S175.24 S1100.24 \
Typoszereg [ 5G85F | [ 56115F | [ 56115F |
Zdawczy moment obrotowy Nm 400 600 750 1000
Zdawcza predkosc obrotowa min-' 24 24 24 24
@ watu zdawczego mm 40 55 55 55
Moment chwytajacy ' Nm 760 2800 2800 2800
:’nr:::zre:;:::gtah‘e 14-003612-PRO3 14-003305-PRO1 14-003305-PRO1 14-003305-PRO1
:':ar:':;"’::::fk'::::zber:t:’t::,:;zfzam min-t 42/30 42/42 42/ 42 34 /24
Moc silnika kW 1,10 1,50 2,00 3,00
Napiecie robocze v 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwos¢ robocza Hz 50 50 50 50
Prad roboczy 3 A 52/3,0 6,7/3,9 8,1/4,7 11,9/6,9
Maks. liczba zataczen na godzine * 30 30 30 20
Zakres wytacznika krafcowego ® 20 (60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110) 20 (60, 110)
Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / KNH ¢ N 255/126 193 /156 290/ 234 206 /166
Ciezar napedu kg 26 38 45 53
Czesci zamienne: nr strony w katalogu 9.055 9.056 9.056 9.056
Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000733 50000830 50000794 50000795

\Nr katalogowy napedu ELEKTROMATEN 10002567 10002623 10002624 10003286 )

0golnie obowiazuje: Stopien ochrony IP54, Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C), Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)

1 Patrz 3.5 - 2 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy GfA FU-ELEKTROMATEN w wykonaniu specjalnym, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.7
3 Prad roboczy podczas rozruchu moze kréotkotrwale wzrosnaé 4-krotnie, patrz 3.6 i 3.7 - 4 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowac
maksymalna ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 5 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 6 Patrz 3.4 - 7 Strona z czesciami zamiennymi nie dotyczy

silnika ani przektadni, na zyczenie sporzadzamy wykaz czesci zamiennych specyficznych dla danego artykutu i modelu

1.072

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_lb)



1.2 ,,Der Schnelle-Sichere”

Zdawczy moment obrotowy od 46 min-!

[ELEKTROMATEN S110.70 S113.70 Sl1 20.90 Sl 25.60 Sl 28.46 \
Typoszereg [ 5685F [ S685F | [ 5G85F [ 5685F | [ 5685F |
Zdawczy moment obrotowy Nm 100 130 200 250 280
Zdawcza predkos¢ obrotowa min’! 70 70 90 60 46
@ watu zdawczego mm 30/40 30/40 30/40 40 40
Moment chwytajacy ' Nm 480 480 635 990 990
:l':;izre:;:::;’:;'taja'ce 14-003612-PRO3  14-003612-PRO3  14-003612-PRO3  14-003612-PRO3  14-003612-PR03
:‘:ar‘:::::nr:fkl::: :;:’tm’:v:::’lfzam min 122/90 122/90 156 / 90 104 /90 80/80
Moc silnika kW 0,40 1,30 1,80 1,80 1,10
Napiecie robocze V' 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400 3~230/ 400
Czestotliwos¢ robocza Hz 50 50 50 50 50
Prad roboczy 3 A 3,1/1,8 50/2,9 6,4/3,8 6,4/3,8 5,2/3,0
Maks. liczba zataczen na godzine * 60 45 45 45 45
Zakres wytacznika krancowego ° 10 (20) 10 (20) 10 (20) 10 (20) 10 (20)

Maks. sita w trybie awaryjnym NHK / KNH ¢ N 158 /175 147/73 203/100 200/99 215/125

Ciezar napedu kg 25 28 29 29 26

Czesci zamienne: nr strony w katalogu ’ 9.055 9.055 9.055 9.055 9.055

Nr kat. rysunku montazowego (dxf, dwg) 50000847 50000847 50000847 50000847 50000847
KNr katalogowy napedu ELEKTROMATEN < :ggg:z:g :gzg: ::gggi:;g :gzg: :ggg:z:: :gzg: 10002657 10002665 )

Ogélnie obowiazuje: Stopien ochrony IP54, Dopuszczalny zakres temperatur od -10°C...+40°C (+60°C), Ciagty poziom ci$nienia akustycznego <70 dB(A)

1 Patrz 3.5 - 2 Przy pracy z przemiennikiem czestotliwosci zalecamy GfA FU-ELEKTROMATEN w wykonaniu specjalnym, obroty w kierunku otwierania przy 87 Hz, patrz 3.7
3 Prad roboczy podczas rozruchu moze krotkotrwale wzrosnaé 4-krotnie, patrz 3.6 i 3.7 - 4 W przypadku uzywania zakresu temperatur +40°C...+60°C nalezy zredukowac
maksymalna ilos¢ zataczen na godzine o potowe, patrz takze 3.2 - 5 Maksymalnie mozliwe obroty watu zdawczego - 6 Patrz 3.4 - 7 Strona z czeSciami zamiennymi nie dotyczy
silnika ani przektadni, na zyczenie sporzadzamy wykaz czesci zamiennych specyficznych dla danego artykutu i modelu

2. Tabele sity ciagu

(2

Sl 28.46 \

.1 Bramy rolowane SI117.24 S120.90 Sl 25.24 SI 25.35 Sl 25.60
Rura nawojowa EN 10220 [mm] FIN] v, [em/s] FINI v, [cm/s] FINI v, [cm/s] FINI v, [em/s] FINI v, [cm/s] FIN] v, [em/s]
101,6 x 3,6 2237 15,3 2632 57,3 3289 9,6 3289 22,3 3289 38,2 3684 29,3
108,0x 3,6 2125 16,1 2500 60,3 3125 10,1 3125 23,5 3125 40,2 3500 30,8
133,0 x 4,0 1778 19,2 2092 72,1 2614 12,0 2614 28,0 2614 48,1 2928 36,9
159,0 x 4,5 1520 22,5 1788 84,4 2235 14,1 2235 32,8 2235 56,2 2503 43,1
177,8 x5,0 1375 24,9 1618 93,2 2022 15,5 2022 36,2 2022 62,1 2265 47,6
\193.7X 5,4 -- - -- - 1872 16,8 1872 39,2 1872 67,1 2096 51y
(2.1 Bramy rolowane S135.30 Sl1 40.24 Sl 60.24 S175.24 S1100.24 \
Rura nawojowa EN 10220 [mm] FINI v, [em/s] FINI v, [em/s] FIN] v, [cm/s] FIN] v, [cm/s] FIN] v, [cm/s]
108,0 x 3,6 4375 20,1 5000 16,1 - - - - - -
133,0 x 4,0 3660 24,0 4183 19,2 - - - -- -- --
159,0 x 4,5 3128 28,1 3575 22,5 5363 22,5 6704 22,5 -- --
177,8 x 5,0 2831 31,1 3236 24,9 4853 24,9 6067 24,9 8089 24,9
193,7x 5,4 2620 33,6 2995 26,9 4492 26,9 5615 26,9 7487 26,9
219,1x5,9 - - 2677 30,0 4015 30,0 5019 30,0 6692 30,0
244,5x 6,3 - -- -- -- 3629 33,2 4537 33,2 6049 33,2
273,0x 6,3 - -- -- - 3276 36,8 4096 36,8 5461 36,8
298,5x7,1 - -- -- - - - 3768 40,0 5024 40,0
\_323,9x7,1 - - - - - - - - 4653 432 )
B F = Sita ciagu [N] B 20% Uwzgledniono 20% wspdtczynnik tarcia dla profili jednos$ciennych (grubosé profili 20mm)

M v_ = Predkos¢ poczatkowa [cm/s]

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_lb)

Przestrzega¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.2

1.073



(2.2 Bramy segmentowe

Beben linowy [mm]

0160

\ﬂ 200

Sl1 25.60 S| 28.46 \
v [em/s] FIN]  vlem/s] F NI

S117.24 S120.90 S125.24 Sl 25.35

FIN]  vIem/s] FINI  vlcm/s] FIN]  vlem/s] FIN] v [em/s]

1913 20,1 2250 75,4 2813 20,1 2813 29,3 2813 29,3 3150 385

l.s.y

1530 25,1 1800 25,1 2250 25,1 2250 36,7 2250 36,7 2520

(2.2 Bramy segmentowe

Beben linowy [mm]

0160

\ﬂ 200

S1100.24 \

S135.30 S140.24 S160.24 S175.24
F [N] v [em/s] F [N] v [cm/s] F [N] v [cm/s] F[N] v [cm/s] F[N] v [cm/s]
3938 25,1 4500 20,1 - - - oo =

3150 31,4 3600 25,1 5400 25,1 6750 25,1 9000 ZS,U

B F = Sita ciagu [N]
W v = Predkoé¢ bramy [cm/s]

B Uwzgledniono 10% wspdtczynnik tarcia
B Przestrzegac¢ wskazéwek zawartych w punkcie 3.2 3.8

3.1 Dyrektywy europejskie dla bram 3.5 Moment oporowy / Moment chwytajacy

Dla wyrobu obowiazuje norma EN 13241. W przypadku
bram z napedem nalezy przestrzega¢ normy EN 12453 z jej
odsytaczami do innych norm.

Dopuszczalne obciazenia komponentéw mechanicznych, jak np.
mocowania, trzpienie watéw, wpusty, nie moga by¢ przekraczane
rowniez przy maksymalnych momentach obrotowym / chwytajacym.

3.2 Tabele sity ciagu / Liczba zataczen na godzine 3.6 Wytacznik silnikowy

Podane wartosci dopuszczalnych zataczen na godzine (1. Dane techni-
czne) obowiazuja przy réwnomiernym roztozeniu w czasie. Wartosci te
nie moga one byc¢ przekroczone. W przypadku przekroczenia podanej
liczby zataczen na godzine (punkt 1, Dane techniczne) - np. przy czesto
otwieranych bramach - nalezy zredukowac sity ciagu (zapytanie).

W tabeli sity ciagu uwzgledniono dla bram rolowanych z
profilami jednosciennymi (grubo$¢ profilu 20mm) 20%
wspotczynnik tarcia wzgl. dla bram segmentowych 10%
wspotczynnik tarcia.

W przypadku bram podnoszonych oraz bram rolowanych o
niekorzystnych warunkach nawijania (np. wysoko$é bramy
wieksza od jej szerokosci, niekorzystne wejscie, dodatkowe
uszczelnienia, profile dwuscienne) nalezy zredukowaé podane
sity ciagu o nastepne 20% (ewent. zapytanie). W przypadku
profili dwusciennych, grubych lub wysokich nalezy zwrdcic
uwage na warunki nawijania na samym poczatku. Najwyzszy
moment obrotowy wystepuje tutaj dopiero po ok. 1-2 obrotach.

3.3 Samohamowanie / Hamulec

W napedach bez hamulcéw sprezynowych przektadnia
Slimakowa jest samohamowna i zatrzymuje sie samoczynnie.

Zatrzymanie napedu z hamulcem elektromagnetycznym za-
pewnia zabudowany hamulec. Sprawdzenia hamulca moze
dokonac tylko uprawniony fachowiec.

3.4 Awaryjne uruchamianie reczne

Wedtug EN 12453 wzgl. 12604 dopuszczalne jest uzycie sity
recznej wynoszacej 390 N. Dlatego w przypadku duzych bram
awaryjne uruchamianie reczne nadaje sie wytacznie do zamy-
kania (3.3 uwaga).

1.074

Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Ib)

Przy doborze wytacznikéw silnikowych nalezy pamietac, ze
chwilowy prad roboczy podczas rozruchu moze by¢ nawet
czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.7 Praca z zewnetrznym przemiennikiem czestotliwosci

GfA zaleca napedy FU-ELEKTROMATEN z przemiennikiem
czestotliwoséci zintegrowanym z silnikiem (strona 1.101).

Dla zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci obowiazuje:

Zwiekszenie obrotow zdawczych powoduje  wieksze
obciazenie przektadni. W takim wypadku nalezy zredukowac
moment obrotowy zdawczy napedu.

Zwiekszenie obrotow zdawczych o 10% redukuje dopuszczal-
ny moment obrotowy zdawczy o 5%. W przypadku wyzszych
obrotéw zdawczych nalezy odpowiednio zredukowa¢ moment
obrotowy zdawczy (ewent. zapytanie).

Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych obrotéw zdawczych
(punkt 1, Dane techniczne). Nalezy przestrzegaé sit robo-
czych ustalonych w normie EN 12453 jak réwniez dyrektywy
zgodnosci elektromagnetycznej EMV.

Przy doborze zewnetrznych przemiennikéw czestotliwosci
nalezy pamietac, ze krotkotrwaty pobor pradu moze byc na-
wet czterokrotnie wiekszy od pradu znamionowego silnika.

3.8 Liny/Bebny linowe

Przy dobieraniu lin nalezy uwzgledni¢ co najmniej szesciokrotny
wspotczynnik bezpieczenstwa okreslony w normie EN 12604.

Przy dobieraniu bebnéw linowych nalezy pamietaé, ze w dol-
nym potozeniu bramy na bebnie linowym musza jeszcze byc
dwa rezerwowe nawoje. Srednica bebna linowego musi by¢ co
najmniej 20-krotnie wieksza od srednicy liny.



4. Wymiary

4.1 S117.24

145 209
o Przektadnia slimakowa z
0 urzadzeniem chwytajacym
" || @ Silnik
© Wytacznik krancowy
e Opcja:
o == (2) (5] Sterownik do bramy WS 900,
2 — E@g— B - zdejmowany, z kablem 0,8m
™ [=] 1
S L ¢ e Awaryjne uruchamianie reczne
2 /[~ NHK
3 7YY
@ = N\ \TJo O Stopa wahliwa
o g o @ Hamulec
o~
|
(6)
12.5
I
80
200 9D H B
E 25 283 8
230 23 254 284 635
422 3 333 8
31,75 34,7 6,35
40 43,3 12
B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)
4.2 S125.24 - S140.24 / S110.70 - SI 28.46 m
145 209
(4]
o ——/ |
' 2 54
| _ = B i _
= 0
& i
2 \//,
~N a o
5| ®
@) @)
i 70 —
12.5 ! !
100
200
120
275
131 55
L1
(ELEKTROMATEN L)
SI25.24 497
o Przegtadr)ia élir:nakoyva z 6 Awaryjne uruchamianie reczne NHK Sl 25.35 497
ulrza: zeniem chwytajacym O Stopa wahliwa S135.30 518
© Silnik @ Hamulec S| 40.24 518
© Wytacznik krancowy S110.70 482
O Opcia: oD H B S113.70 574
Sterownik do bramy WS 900, 30 3813 8 S120.90 594
zdejmowany, z kablem 0,8m
31,75 34,7 6,35 Sl 25.60 594
40 43,3 12 \S! 28.46 572 )

M Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu)

Wszelkie zmiany zastrzezone.

(17_1b)
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4.3 S160.24 - S| 100.24

370
L2 55
L1

@ Przektadnia $limakowa z @ Awaryjne uruchamianie reczne NHK

urzadzeniem chwytajacym o Siopa el
@ sinik ; . @ Hamulec
0 Wytacznik krancowy 9 Bl rife padradiie ELEKTROMATEN L1 L2 L3
O Opcja: S160.24 607 169 326

Steljownlk do bramy WS 900, S| 75.24 438 180 330

zdejmowany, z kablem 0,8m

S| 100.24 @ 743 180 382

B Dopuszczalna pozycja montazowa: Poziomo (jak na rysunku) lub pionowo (silnikiem do dotu) tylko ze wspornikiem momentu obrotowego
(str. 1.077 punkt 6.2)

5. Awaryjne uruchamianie reczne « do montazu poziomego i pionowego

@ Awaryjna korba reczna NHK (Standard) @) Awaryjny tafcuch reczny KNH

Q Awaryjna korba reczna z przegubem Typoszereg Nr kat. L H
NHKK
@ SG63F/SG85F 30002749 235 122
@ socisF 30003112 265 192
Q SG63F / SG85F 30002750 425 152
B Sity reczne zgodne z punktem 1. Dane techniczne B Przestrzegaé wskazéwek zawartych w punkcie 3.4

1 -076 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_Ib)



6. Mocowania / akcesoria

6.1 Konsola
@85 @ 445
A 130 0 605
Q014
@018
[Te]
I E
: 0o
AN |~
I <o
| (—][)
| SG63F /
Typoszereg SG85F o SG115F 6
; Nr kat. 40006488 40012396
L 5 kN 12kN
obciazenie
6.2 Podpora momentu obrotowego L5
m M ol O
| (=]
; e o) O
s ®
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Typoszereg 9D Nr kat. L1 L2 L3 L4 L5
SG63F 25) 30002930 36,5 5) 127 260 135
SG63F / SG85F 30 30002930 42,9 5 127 260 135
SG85F 40 30002930 49,2 5) 127 260 135
SG115F 55 30003162 63,5 [ 174 350 148
Bl Odbior napedu lewy lub prawy B Do zamocowania przy pomocy stopy wahliwej (potrzebne dodatkowo:
B Naped ELEKTROMATEN pionowy (jak na rysunku) lub poziomy konsola (6.1] i tozysko stojakowe)
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6.3 Beben linowy i
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("Beben linowy-0 160 mm . Uzywana R Dopuszczalne )
dorurynawjowej0 133mmdonapedoWELEKTROMATEN  -"3°@  giugosc liny Nawiianie  Nrkat. o o senieny D1 D2 D3 L
Prawe 30001196 2800 N
S117.24 / S1 25.24 / Sl 25.35 6 mm 9m Lewe 30001197 2800 N 134 166 198 171
Prawe 30001235 3600 N
\SI 35.30/SI140.24 / S| 60.24 8 mm 6,5m Lewe 30001236 3600 N 134 166 198 171
("Beben Linowy- Z )
2 wy-@ 200 mm o Uzywana — Dopuszczalne
dorury nawojowej @159 mm donapedwELEKTROMATEN 11130 gqiygosé tiny Nawiianie  Nrkat. ) o cnieting 01 D2 D3 L
Prawe 30004998 2880 N
SI135.30/ Sl 40.24 6 mm 17 m Lewe 30004999 2880 N 160 205 248 254
Prawe 30001863 5000 N
S135.30/S140.24 / Sl 60.24 8 mm 12,5 m Lewe 30001864 5000 N 160 205 248 254
Prawe 30001369 5000 N (6200 N)'
\SI 75.24 [ S1100.24 10 mm 10 m Lewe 30001370 5000 N (6200 NJ' 160 205 248 254
B Przestrzega¢ wskazdwek zawartych w punkcie 3.8 W 1 JezeliB26mm
Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_lb) 1 -077



1 -078 Wszelkie zmiany zastrzezone. (17_lb)



